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Lingua di insegnamento: Italiano (inglese su richiesta)

n. CFU: 15 n. ore: 120 Sede: Potenza Semestre: Annuale
Dipartimento/Scuola: DIMIE
CdS: Laurea Triennale

OBIETTIVI FORMATIVI E RISULTATI DI APPRENDIMENTO:

L'obiettivo principale del corso € quello di fornire allo studente gli strumenti fondamentali di algebra
lineare e geometria analitica. Nello stesso tempo, particolare attenzione sara data al rigore nelle
argomentazioni e nelle dimostrazioni, e al miglioramento delle capacita espositive, di sintesi e di
progettualita.

PREREQUISITI

CONTENUTI DEL CORSO
Algebra Lineare, geometria affine ed euclidea.

Programma esteso:

Segmenti orientati e vettori del piano e dello spazio. Struttura di spazio vettoriale su un campo K. Lo spazio
vettoriale standard (n-spazio numerico) e altri esempi fondamentali. Sottospazi vettoriali; sottospazio
generato da un insieme di vettori. Combinazione lineare di vettori. Lineare dipendenza e indipendenza di
vettori; basi; dimensione di uno spazio vettoriale finitamente generato. Teorema del completamento ad
una base; Estrazione di una base da un sistema di generatori. Somma di sottospazi; somma diretta.
Formula dimensionale di Grassmann per la somma di due sottospazi. Applicazioni lineari, applicazioni
lineari iniettive e loro caratterizzazione. Isomorfismi. Nucleo ed immagine di un'applicazione lineare.
Formula dimensionale. Definizione di matrice di tipo (m,n) su un campo. Operazioni sulle matrici; lo spazio
vettoriale delle matrici. Determinante di una matrice quadrata. Proprieta dei determinanti. Matrice
associata ad una applicazione lineare rispetto ad una coppia di basi. Rango di una matrice e sue proprieta.
Sistemi di equazioni lineari. Teorema di Rouche-Capelli. Sistemi di Cramer e formule risolutive. Metodo
dell'inversa. Metodo di Gauss-Jordan. Calcolo della matrice inversa. Sistemi di equazioni lineari dipendenti
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METODI DIDATTICI

Lezioni frontali integrate con esercitazioni per stimolare la partecipazione attiva degli studenti. |l

materiale didattico sara disponibile in formato pdf.

MODALITA DI VERIFICA DELL’APPRENDIMENTO
Scritto e orale.

TESTI DI RIFERIMENTO E DI APPROFONDIMENTO, MATERIALE DIDATTICO ON-LINE

E. Sernesi, Geometria 1, Bollati Boringhieri

Appunti Lezione (in parte in pdf)

METODI E MODALITA DI GESTIONE DEI RAPPORTI CON GLI STUDENTI
Incontri frontali, ricevimenti, mailing list.

DATE DI ESAME PREVISTE!

2017

Febbraio 7
Marzo -
Aprile -
Maggio 23
Giugno 13

SEMINARI DI ESPERTI ESTERNI SI[] No[Z]

ALTRE INFORMAZIONI

Gli esami potranno essere concordati con i docenti (pertanto le date sono meramente indicative) e talvolta sono previsti test intermedi
di valutazione conoscenze.

! Potrebbero subire variazioni: consultare la pagina web del docente o del Dipartimento/Scuola per eventuali aggiornamenti
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